\Vagnet-
kodiertes
VWeg- und
Winkel-

ﬁ’@é\\g s MEeSssystem

Baureihe STH, 1 um absolut

Das magnetkodierte Weg- und Winkelmesssystem BML bietet mit
der Sensorbaureihe S1H hochauflésende Systeme in robusten
Metallgehausen an.

Durch die absolute Positionserfassung wird die Position auch bei
Verlust der Betriebsspannung und Wiedereinschalten des Systems
ohne Referenzfahrt sofort ausgegeben. Das besonders kompakte
Design und der Einsatz langs oder quer zum MaBkoérper ermdglichen
eine Integration auch unter sehr beengten Einbauverhéltnissen.

Ansprechpartner:
hera Automatisierungstechnik GmbH
Simrockallee 2

D-53173 Bonn

Tel.: +49 228 207090 90
info@hera-automatisierungstechnik.de
www.hera-automatisierungstechnik.de
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Baureine STH, absolut 1 ym absolut

Allgemeine Daten

2
[ ]

MaBkorper
Seite 27

Digital-Display

Seite 29

Anschlusskabel
Seite 28

Merkmale

I absolutes Messsystem

M zusatzliches Sin-/Cos-Analogsignal fur schnelle
Regelanwendungen

B +7 pm Systemgenauigkeit

B 1 pm Auflésung

M Kleinste Bauform

M robustes Metallgeh&use

M langs oder quer zum MaBkdrper montierbar

M Signalperiode 1 mm

Achtung!
Vor Konstruktion, Installation und Inbetriebnahme bitte die
Hinweise der Betriebsanleitung beachten. www.balluff.de
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Baureine S1H, absolut
SSI-Schnittstelle, BiSS-C-Schnittstelle

/
7

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe BML-S1H...
Ausgangssignal Absolut: SSI oder BiSS C, zusétzliches Analogsignal Sin/Cos 1 Vs Baureine S1H
Datenformat 16 Bit (BML-S1H...-M3AA-...) oder 18 Bit (BML-S1H...-M3CA-...) pgemeine
Auflésung <1 um (= 1000/1024 pm pro LSB) SSI-Schnittstelle,
| Typenbezeichnung BML-S1H_-_6_C-M3_A-DO-KA00,3-S284 gi;sh?]—ig;telle
Wiederholgenauigkeit +1 Inkrement Magnetband-
Gesamtsystemgenauigkeit +7 um MaBkérper
Betriebsspannung 5V 5% Anschlusskabel
Stromaufnahme bei 5 V Betrigbsspannung < 50 mA + Stromaufnahme der Steuerung, bei 120 Q Lastwiderstand Digital-Display,

Leseabstand Sensor/Band max.
Messlange max.

Polteilung Analogspur
Verfahrgeschwindigkeit max.
Messwertrate
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Gehausematerial

Schutzart

0,35 mm (ohne Abdeckband)

64 mm (...-MBAA-...) oder 256 mm (...-M3CA-...)
1 mm

5 m/s (absolut)

fstanpaRD = 50 kHz (SSl), 10 MHz (BISS C)
—20...480 °C

-30...485 °C

Aluminium

IP 67

CAM-Controller

Baureihe S1G

Baureihe S1F

Baureihe
S2B/S2E/S1C

Zubehor

Alle Daten gelten in Verbindung mit MaBkdérper BML-M02-A33... (siehe Seite 27)

Grundlagen und
Definitionen

40
Si 12 9 14
g g 0 %}zxw()\ O |e
LD. [ ] [ ]
s |
(Darstellung
8 ohne Stgcker)
Bestellbeispiel: Sensorkopf
BML-S1H_-_6_C-M3_A-D0-KA00,3-S284
‘ | |
Anfahrtrichtung Schnittstelle Kodierung Langenkodierung Anschluss
1 Langs B BISS (bidirektional, seriell, Q Binarcode steigend A 64 KAQ0,3-S284
2 Quer synchron) R Graycode steigend C 256 0,3 m Kabel mit
S SSI (seriell, synchron) M12-Stecker, 12-polig
Vorzugstypen

M BML-S1H1-S6QC-M3CA-D0-KA00,3-S284 (BML0393)
Anfahrtsrichtung langs zum MaBkorper, SSI-Schnittstelle, Bindrcode steigend, 256-er Langenkodierung, Pigtail 0,3 m mit M12-Stecker

B BML-S1H2-S6QC-M3CA-D0-KA00,3-S284 (BML0394)
Anfahrtsrichtung quer zum MaBkorper, SSI-Schnittstelle, Bindrcode steigend, 256-er Langenkodierung, Pigtail 0,3 m mit M12-Stecker

B www.balluff.com
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Baureihe ST1H, absolut
SSI-Schnittstelle, BiSS-C-Schnittstelle

SSI-Schnittstelle

Die SSI-Schnittstelle bietet die synchron-serielle Datentibertragung
und passt fur Steuerungen verschiedener Hersteller.

Sichere Signallbertragung auch bei Kabellangen bis 400 m zwi-
schen Steuerung und Wegaufnehmer. Dies garantieren die besonde-
ren storsicheren RS485/422-Differenzialtreiber und -empfanger.
Eventuelle Storsignale werden wirksam unterdriickt.

BML-Standard hat ab Werk folgende Einstellungen fur die Positions-
ausgabe, die nachtraglich nicht mehr verandert werden kdnnen:

B BML-S1H_-S6_C-MB3A...: 16 Bit

W BML-S1H_-S6_C-M3C...: 18 Bit

M binar- oder Gray-codiert

BiSS-C-Schnittstelle

BiSS C steht fur die synchron-serielle Datentbertragung und passt
flr Steuerungen verschiedener Hersteller.

Im Unterschied zu SSI erfolgt die Datentibertragung bidirektional. Im
BiSS-C-Modus (kontinuierlich) kénnen am Sensorkopf ohne Unter-
brechung der Sensordaten Konfigurationseinstellungen vorgenom-
men werden.

BiSS C unterstutzt CRC, Warn- und Fehlernachrichten.

NBISS

INTERFACE

Cycle

Ack ...busy...

(start\cDs (msB}( N

Data SLO

_Error

SSin Clock Burst
—> Tok i+ — tm -
Clk d . ]
1 2 3 4 5 n In+1
Data
| (S5 S O JLsB ) I

Zusatzlich zum SSI- oder BiSS-Signal wird ein analoges Echtzeitsignal
Sin/Cos 1 Vg flr hochdynamische Regelanwendungen ausgegeben.

Zusatzliches analoges Echtzeitsignal Sin/Cos 1 Vs

B (Cos)-4

250 500 750

Warning™

Clock MA
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Baureihe S1H, absolut

Magnetband-MaBkorper
2N
Magnetkodiertes
Weg- und Winkel-
messsystem
Baureihe STH
Allgemeine
Daten
SSI-Schnittstelle,
BiSS-C-
Schnittstelle
Baureihe Magnetband-MaBkérper Magnetband-MaBkérper mggﬂgﬁgiﬂd'
Ausgangssignal fir BML-S1H mit Messlange 64 mm fir BML-S1H mit Messlange 256 mm Anschlusskabel
Bestellcode BMLO039J BMLO39K Digital-Display,
Typenbezeichnung BML-M02-A33-A3-M0009-A BML-M02-A33-A3-M0028-C CAM-Controller
Lange 91 mm 283 mm Baureihe S16
Messlange 64 mm 256 mm aureme
Material Magnetband-MaBkorper Gummiferrit, Trager Edelstahl Gummiferrit, Trager Edelstahl Baureihe S1F
Material Abdeckband Edelstahl Edelstahl
Baureihe
64 S2B/S2E/S1C
BML0O39J ]
Zubehor
mastertrack
- 91+2 Grundlagen und

Definitionen

BMLO39K 256

A
v

A
1040.2
mastertrack \

283+2 o _ | 1.5520.1

A

B www.balluff.com BALLUFF | 27



Baureine S1H, absolut

Anschlusskabel
4
Zubehor Anschlusskabel M12
12-polig, Buchse gerade

Baureihe BML-S1H...-S284
Lange 2 m Bestellcode BCC09MW

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-020-C009
Lange 5m Bestellcode BCCO9MY

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-050-C009
Lange 10 m Bestellcode BCCO09MZ

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-100-C009
Lange 15 m Bestellcode BCCO9NO

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-150-C009
Lange 20 m Bestellcode BCCO9N1

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-200-C009
Material PUR, mit Stecker, umspritzt, schwarz

Beschreibung/weitere Daten

28 | BALLUFF

0 Kabel: @ 4,9 mm, 12x0,08 mm?
I Biegeradius:

15xD (bewegt), 7,5xD (unbewegt)
I Temperaturbereich: —25 °C...+70 °C




Baureihe STH, absolut
Digital-Display, CAM-Controller

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Allgemeine
Daten
SSI-Schnittstelle,
BiSS-C-
Schnittstelle
Baureihe BDD-AM 10-1-SSD BDD-CC 08-1-SSD i o
Digital-Display CAM-Controller Anschlusskabel
SSI-Schnittstelle SSI-Schnittstelle Digital-Display,
Bestellcode BAE0069 BAEOO6F CAM-Controller
Typenbezeichnung BDD-AM 10-1-SSD BDD-CC 08-1-SSD )
Merkmale 1 7 1/2-stellige Anzeige mit Vorzeichen 1 8 Ausgange programmierbar Baureihe 516
M LED-Anzeige 14 mm hohe, rote I 8 richtungsabhangige Schaltpunkte Baureihe S1F
7-Segment-Ziffern moglich
1 Messwerte skalierbar 0 LED-Anzeige 14 mm hohe rote Baureihe
I Anzahl der Kommastellen einstellbar 7-Segment-Ziffern, 6-stellig S2B/S2E/S1C
I Nullpunkt einstellbar I Schaltpunkte kontrollierbar tber LEDs auf .
% Betriebsspannung 10...32 V der Frontplatte Zubehor
1 2 programmierbare Relais-Ausgange, 1 300 Schaltpunkte auf bis zu Grundiagen und
jeweils als Endschalter/Komparator 15 Programme aufteilbar Definitionen
= Nocke 2 OT- bzw. Nullpunktverschiebung
1 2-Punkt-Regler einstellbar
% 1 konfigurierbarer Eingang % dynamische Totzeitkompensation separat
I externes Nullsetzen fUr jeden Schaltpunkt
[ Festhalten des Anzeigewerts % zur Parallelschaltung mehrerer
I integrierte Geberversorgung BDD-CC 08
300 mA, 5V oder 24 V I integrierte Geberversorgung
M isoliertes DIN-Gehause zum Einbau in 300 mA, 5V oder 24 V
Frontplatte (Spannbugel im Lieferumfang M isoliertes DIN-Gehause zum Einbau in
enthalten) Frontplatte (Spannbligel im Lieferumfang
enthalten)
144 144
| | N o
ﬂ 00000000 4 5 6 [y
teeneene 1{(2]3 "
L o] SHNE

Gehéusetiefe 110 mm Gehausetiefe 110 mm

B www.balluff.com BALLUFF | 29



\Vagnet-
kodiertes
VWeg- und
Winkel-
mMesssysiem

Baureihe S1G, 1 um absolut

Das absolut kodierte Wegmesssystem BML-S1G bietet hohe
Aufldsungen bei groBen Messlangen.

Das robuste, am Boden mit Edelstahl gekapselte Metallgehause
schitzt vor elektromagnetischen Einfllissen und l&sst einen zuverlas-
sigen Betrieb auch in stark verschmutzten Umgebungen zu. Durch
die absolute Kodierung steht der Positionswert sofort nach dem
Einschalten zur Verflgung. Die Einbautoleranzen und das LED-
Feedback machen die Einrichtung und Montage zum Kinderspiel.
Die Diagnosefunktion erméglicht eine schnelle Fehlererkennung

und sorgt so fur kurze Stillstandzeiten bei der Einrichtung und wenn
Fehler auftreten.

30 | BALLUFF



Baureine S1G, absolut
Inhalt

S1G, 1 uym absolut

Allgemeine Daten 32
SSI-Schnittstelle, BiSS-C-Schnittstelle 33
Magnetband-MaBkorper 35
Anschlusskabel 36
Digital-Display, CAM-Controller 37
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]
Baureine S1G, absolut 1 ym absolut

Allgemeine Daten

Digital-Displa
MaBkorper Segilte 37 play
Seite 35
Merkmale

I absolutes Messsystem

M zusétzliche Echtzeitsignale fur schnelle
Regelanwendungen (Sin/Cos oder RS422)

B +20 pm Systemgenauigkeit

B 1 pm Auflésung

M robustes Metallgeh&use

M kinderleichte Installation mit mehrfarbiger LED

M groBe Einbautoleranzen

M Signalperiode 2 mm

M groBe Lange bis 48 m

Anschlusskabel
Seite 36

Bestellbeispiel: Sensorkopf

BML-S1GO0-_7__ -M5E_-_0-S284

| |
Auflésung Zusatzliches
Schnittstelle Datenformat pro LSB Echtzeitsignal Anschluss

B BIiSSC Schnittstelle B: C ~0,98um Z-9 kein S284 M12-Stecker axial
(bidirektional,  E binar, steigend (32 Bit) D 1pum A-D analog (Sin/Cos), Periode 2 mm mit Stiftkontakten,
seriell, syn- E 2pm Q-D digital, 0,12 ps Flankenabstand 12-polig
chron), absolut F 5pum Q-G digital, 1 ps Flankenabstand

G 10pum Q-L digital, 8 us Flankenabstand

S SSi Schnittstelle S: Q-P digital, 24 ps Flankenabstand
(seriell, 0 binér, steigend (24 Bit)
synchron), 1 Gray, steigend (24 Bit)
absolut 6 binér, steigend (25 Bit)

7 Gray, steigend (25 Bit)

A binér, steigend (26 Bit)

B Gray, steigend (26 Bit)

E binar, steigend (32 Bit)

F  Gray, steigend (32 Bit)
Vorzugstypen

B BML-S1G0-S7ED-M5EA-D0-S284 (BML041H)
SSI-Schnittstelle, 1 um Auflésung, zusétzliches Echtzeitsignal Sin/Cos, M12-Stecker, 12-polig

B BML-S1G0-B7ED-M5EZ-90-S284 (BML042T)
BiSS-C-Schnittstelle, 1 um Auflésung, ohne Echtzeitsignal, M12-Stecker, 12-polig
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. []
fur groBBe Baureine S1G, absolut
L a n g en SSI-Schnittstelle, BiSS-C-Schnittstelle

fie)

Magnetkodiertes
Weg- und Winkel-
messsystem
Baureihe BML-S1G...
Ausgangssignal Absolut: SSI oder BiSS C, zuséatzliches Echtzeitsignal Sin/Cos 1 Vi oder RS422 Baureine S1H
Datenformat 24, 25, 26 oder 32 Bit Baureihe S16
Auflésung ~0,98, 1, 2, 5 oder 10 ym Allgemeine
| Typenbezeichnung BML-S1G0-B/S7_ _-M5E_-_0-S284 Daten
Wiederholgenauigkeit +1 Inkrement SSI-Schnittstelle,
Gesamtsystemgenauigkeit +20 um S::Shn-itt;telle
Betriebsspannung 5V £5 % und 10...28 V. DC Magnetband-
Stromaufnahme 70 mA bei 24 VV DC Betriebsspannung MaBkorper
Leseabstand Sensor/Band max. 0,8 mm (ohne Abdeckband) Anschlusskabel
Messlénge max. 48 m Digtal Display,
Polteilung Feininterpolationsspur 2 mm
Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s Baureihe S1F
Messwertrate fSTANDARD =50 kHz (SS|), fSTANDARD =10 MHz (BISS C)
Betriebstemperatur —20...+70 °C Baureihe
Lagertemperatur —25...485 °C S2B/S2E/S1C
Gehausematerial Zink, Oberflache vergltet Zubehir
Schutzart IP 67

Grundlagen und

Alle Daten gelten in Verbindung mit MaBkérper BML-M02-A33... (siehe Seite 35) pefintionen

1= 187 80.3

25 27.3 17.4
~ )
© ; 322 | 2 )
[P _Ey' N\ LED
- N
E % @043 G E
Isolierkdrper
Zusatzliches analoges, inkrementelles Echtzeitsignal Zusatzliches digitales, inkrementelles Echtzeitsignal
(BML-S1GO-_ _ _ _-M5EA-_0-...) (BML-S1G0-_ _ _ _-M5EQ-_0-...)

Zusétzlich zum SSI- oder BiSS-Signal wird ein analoges Echtzeitsignal  Zusétzlich zum SSI- oder BiSS-Signal wird ein digitales differenzielles
Sin/Cos 1 Vsg fur hochdynamische Regelanwendungen ausgegeben.  Spannungssignal an die Steuerung (RS422) ausgegeben.

Ausgangsspannung

! ! Signalperiode 360° el. ! i

> A | 3 ! :

+A(+Sin) - (<A (=Sin) T 500 1000 1500 2000 . i .
g Weg [um] R S I e e

+B/(+C08) - (B (Cog) ¥ B : :

Signalperiode 360° il Fetteoemooooe 4sesoe- (SRR - Hmooeeo]

0° 90° 180° 270° 360°

0° 90° 180° 270°  360°
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Baureihe S1G, absolut
SSI-Schnittstelle, BiSS-C-Schnittstelle

SSI-Schnittstelle

Die SSI-Schnittstelle bietet die synchron-serielle Datenlibertragung  sSin Triggerzeitpunkt

und passt fur Steuerungen verschiedener Hersteller. |

Sichere Signaliibertragung auch bei Kabelldngen bis 400 m zwi- Ck |—° Ii
24,25,26 Bit 1 2 3 4 1

schen Steuerung und Wegaufnehmer. Dies garantieren die besonde- I |_| |_| |_| |_| |_|n |_|n+ ‘

ren storsicheren RS485/422-Differenzialtreiber und -empfanger. SS! Data —X_\ : !

Eventuelle Stérsignale werden wirksam unterdriickt. 24,25,26 Bit S Rl L8 t"'_’/—i

BML-Standard hat werkseitig folgende Einstellungen fiir die Positi- B B Daten o2

onsausgabe, die nachtraglich nicht mehr verandert werden kénnen:
W wahlweise 24, 25, 26 oder 32 Bit
M binar- oder Gray-kodiert

BiSS-C-Modus (kontinuierlich) kénnen am Sensorkopf ohne Unter-
brechung der Sensordaten Konfigurationseinstellungen vorgenom-
men werden.

BiSS-C unterstutzt CRC, Warn- und Fehlernachrichten.

BiSS-C-Schnittstelle J
BiSS C steht flr die synchron-serielle Datentbertragung und passt

flr Steuerungen verschiedener Hersteller.

Im Unterschied zu SSI erfolgt die Datentibertragung bidirektional. Im

INTERFACE

Cycle

Ack ...busy...

Start \ CDS
Data SLO

_Error N
Warning

Clock MA

Achtung!
Vor Konstruktion, Installation und Inbetriebnahme bitte die
Hinweise der Betriebsanleitung beachten. www.balluff.de
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Baureihe S1G, absolut

Magnetband-MaBkorper
)
Magnetkodiertes
Weg- und Winkel-
messsystem
Baureihe Magnetband-MaBkérper Baureihe S1H
Ausgangssignal fur BML-S1G Baureihe S1G
Bestellcode Allgemeine
Typenbezeichnung BML-M02-A55-A3-M0100-E Daten
Lange z.B. 100 cm S;SSI-S_crjnittstelle,
Material Magnetband-MaBkorper Gummiferrit, Trager Edelstahl Schnittstelle
Material Abdeckband Edelstahl Magnetband-
MaBkorper
Anschlusskabel
T Digital-Display,

Absolutcode

o |

Lange

]

(max. 4800 cm = 48 m)

Bestellbeispiel: Magnetband-MaBkoérper

1.56+0.1 (BML-M02...)
1.35+0.1 (BML-MO3...

-

Lange in cm

Bestelllange,
max. 4800 = 48 m

BML-MO_-A55-A_-M_ _ _ _ -E
Dicke Abdeckband

2 1,55mm 0 kein Abdeckband
besitzt zur Befestigung 3 mit Abdeckband
eine Klebeschicht
(mit Schutzfolie)

3 1,35 mm
ohne Klebeschicht

Positionierung

aktive Messflache

\ 1

links

hinten

B www.balluff.com

CAM-Controller

Baureihe S1F

Baureihe
S2B/S2E/S1C

Zubehor

Grundlagen und
Definitionen

vorne

o

A\

(I
Absolutcode

2.6

35.2

rechts

MaBkorper
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Baureine S1G, absolut

Anschlusskabel
4
Zubehor Anschlusskabel M12
12-polig, Buchse gerade

Baureihe BML-S1H...-S284
Lange 2 m Bestellcode BCC09MW

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-020-C009
Lange 5 m Bestellcode BCCO9MY

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-050-C009
Lange 10 m Bestellcode BCC09MZ

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-100-C009
Lange 15 m Bestellcode BCCO9NO

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-150-C009
Lange 20 m Bestellcode BCCO9N1

\ Typenbezeichnung BCC M41C-0000-1A-169-PS0C08-200-C009
Material PUR, mit Stecker, umspritzt, schwarz

Beschreibung/weitere Daten

36 | BALLUFF

1 Kabel: @ 4,9 mm, 12x0,08 mm?
1 Biegeradius:

15xD (bewegt), 7,5xD (unbewegt)
I Temperaturbereich: —25 °C...+70 °C

.




Baureihe S1G, absolut
Digital-Display, CAM-Controller

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Baureihe S1G

Allgemeine
Daten

SSI-Schnittstelle,
BiSS-C-

Baureihe BDD-AM 10-1-SSD BDD-CC 08-1-SSD Sotritistelle
Digital-Display CAM-Controller Magnetband-
SSI-Schnittstelle SSI-Schnittstelle MaBkorper
Bestellcode BAE0069 BAEOO6F Anschlusskabel
Typenbezeichnung BDD-AM 10-1-SSD BDD-CC 08-1-SSD g}g&ﬁ(‘;ﬂmﬁg}
Merkmale 1 7 1/2-stellige Anzeige mit Vorzeichen I 8 Ausgénge programmierbar
M LED-Anzeige 14 mm hohe, rote I 8 richtungsabhangige Schaltpunkte Baureihe S1F
7-Segment-Ziffern moglich
[ Messwerte skalierbar B LED-Anzeige 14 mm hohe rote Baureihe
1 Anzahl der Kommastellen einstellbar 7-Segment-Ziffern, 6-stellig 528/S2E/51C
% Nullpunkt einstellbar % Schaltpunkte kontrollierbar Uber LEDs auf Zubehir
I Betriebsspannung 10...32 V der Frontplatte
I 2 programmierbare Relais-Ausgénge, [ 300 Schaltpunkte auf bis zu Grundlagen und
jeweils als Endschalter/Komparator 15 Programme aufteilbar Definitionen
= Nocke 1 OT- bzw. Nullpunktverschiebung
M 2-Punkt-Regler einstellbar
1 1 konfigurierbarer Eingang 1 dynamische Totzeitkompensation separat
I externes Nullsetzen fUr jeden Schaltpunkt
[ Festhalten des Anzeigewerts % zur Parallelschaltung mehrerer
M integrierte Geberversorgung BDD-CC 08
300 mA, 5V oder 24 V I integrierte Geberversorgung
1 isoliertes DIN-Gehause zum Einbau in 300 mA, 5V oder 24 V
Frontplatte (Spannbugel im Lieferumfang M isoliertes DIN-Gehause zum Einbau in
enthalten) Frontplatte (Spannblgel im Lieferumfang
enthalten)
144 144
| | O EEe
Y 00000000 4 5 6 )
trensense 1{(2]3 "
[][o] 2 £]o]lc

Gehausetiefe 110 mm Gehausetiefe 110 mm
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\Vagnet-
kodiertes
VWeg- und
Winkel-
mMesssysiem

Baureine S1F, inkrementell

Das magnetkodierte Weg- und Winkelmesssystem BML bietet mit
den Sensorkdpfen S1F hochauflésende Ausflhrungen in robusten
Metallgeh&dusen an. Sie erfassen auch Referenzpunkte auf dem
MaBkorper. Die Serie S1F kann wahlweise langs oder quer einge-
setzt werden.

Ein duBerst kompaktes Design zeichnet die Serie S1F aus und
ermdglicht dadurch die Integration auch unter beengten Einbauver-
héaltnissen.
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Baureihe S1F, inkrementell
Inhalt

S1F, inkrementell, 1 mm Polteilung

Allgemeine Daten 40
Technische Auswahlhilfe 42
Magnetband-MaBkorper 44

Magnetringe 45
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Baureihe S1F, inkrementell
Allgemeine Daten

L ":-z. : Magnetringe
h.,;»t\ Seite 45

Zahler-Display

MaBkorper Seite 64

Seite 44

Merkmale

M 1 um Aufldsung (digital)

M +10 um Systemgenauigkeit erlaubt hohe Verstarkungsfaktoren
M hohe Wiederholgenauigkeit +1 Inkrement

H Referenzsignal

M Kleinste Bauform

M robustes Metallgeh&use

M langs oder quer zum MaBkdrper montierbar

M Polteilung 1 mm

Bestellbeispiel: Sensorkopf, Polbreite 1 mm

BML-S1F_-A62Z-M3_0-90-_ _ _ _ (mitanalogem Ausgangssignal Sin/Cos)
BML-S1F_-Q61_-M3_0-_0-_ _ _ _ (mitdigitalem Rechtecksignal RS422)
Anfahrts- min.
richtung Auflésung Referenzsignal Flankenabstand* Anschluss
1 langs D 1um 0 kein D 0,12 ps KAO02 PUR-Kabel 2 m
2 quer E 2um 1 einzeln oder E 0,29 us KAO5 PUR-Kabel 5 m
F 5pm fixperiodisch F 0,48 us KA10 PUR-Kabel 10 m
G 10ppm 2 polperiodisch, G 1ups KA15 PUR-Kabel 15 m
nur bei digitaler H 2ups KA20 PUR-Kabel 20 m
Ausfuhrung K 4ups
..-Q61_-... L 8us
N 16 ps
P 24 ps
Sensorstecker (z. B. SUB-D) sind auf Anfrage lieferbar. * Auswahlhilfe siehe Seite 42:
Bessere Auflosung und Genauigkeit sind auf Anfrage lieferbar. Aufldsung — Geschwindigkeit (Drehzahl) — Flankenabstand
Vorzugstypen

B BML-S1F1-A62Z-M310-90-KA05 (BML02J1):
Einbau langs zum MaBkorper, Analogausgang Sin/Cos, mit Referenzsignal, 5 m Kabel

B BML-S1F1-Q61D-M310-F0-KAO05 (BMLO01A):

Einbau langs zum MaBkarper, Digitalsignal RS422, mit Referenzsignal, 5 m Kabel, Auflésung 1 pm,
Flankenabstand 0,48 pus, Verfahrgeschwindigkeit bis 1 m/s
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Baureihe S1F, inkrementell
Allgemeine Daten

i #i [

£y #y
¢ Magnetkodiertes
Sy Ny Weg- und Winkel-
messsystem
Baureihe BML-S1F_-Q... BML-S1F_-A... Baureihe STH
Ausgangssignal digitale Rechtecksignale RS422 sinusférmige Analogsignale Sin/Cos
A /A B, /B, Z /Z A /A'B,/B,Z, /Z Baureihe S1G
Auflésung 1 uym, 2 upm, 5 um oder 10 pm von Auswertung abhangig, bis 0,25 pm
Polteilung Signalperiode 1 mm 1 mm Baureihe S1F
\ Typenbezeichnung BML-S1F_-Q61_-M3_0- 0-_ _ _ _ BML-S1F_-A62Z-M3_0-90-_ _ _ _ Sgg:rei"e
Ausgangsspannung (A/B/2) RS422 nach DIN 66259 1 Ves Technische
Gesamtsystemgenauigkeit +10 upm +10 pm Auswahlhilfe
Betriebsspannung 5V +5 % 5V +5 % mggﬂgﬁggpd-
Stromaufnahme bei 5 V Betriebsspannung < 50 mA + Stromaufnahme der Steuerung < 50 mA + Stromaufnahme der Steuerung Magnetringe
(je nach Innenwiderstand) (je nach Innenwiderstand)
Leseabstand Sensor/Band max. 0,35 mm 0,35 mm Baureihe
Verfahrgeschwindigkeit max. 20 m/s 20 m/s S2B/S2E/S1C
Betriebstemperatur —20...+80 °C —20...+80 °C
Gehausematerial Al Al Zubehbr
Schutzart IP 67 IP 67
N Grundiagen und
Definitionen
Alle Daten gelten in Verbindung mit MaBkorper 35 35
BML-...-I134... (siehe Seite 44). < 4 18 12 2 < 4 18 12 el oy
g o g o
o Va) o a
Ma D] M4 D] 7
Digitale Rechtecksignale RS422 Sinusférmige Analogsignale 1 Vg
M Rechtecksignale RS422 nach DIN 66259 M Sinusférmige Spannungssignale
W Richtungsinformation = M Richtungsinformation = 90°
90° phasenverschoben phasenverschoben
B Auflésung = Flankenabstand A/B M Signalperiode = 1000 ym
M Differenzsignale W Differenzsignale
W Referenzimpuls (optional) M Referenzimpuls (optional)
M Abschlusswiderstand = 120 Ohm M Abschlusswiderstand = 120 Ohm
(Ublicherweise in der (Ublicherweise in der
Auswerteeinheit integriert) Auswerteeinheit integriert)
M Vorwértsbewegung: A vor B B Vorwértsbewegung: A vor B
Signalpériode Signalperiode
A B (Cos) 3
: : 1Vss| ¥ :
= || [ Aen | /
2 Refererzimpu\si z Referenzimpuls j
/A /A (Sin) \
3 ‘ 1 Vss :
Achtung! ® _| ' /B (/Cos)
Vor Konstruktion, Installation und B Refereuimpm; ” .
Inbetriebnahme bitte die Hinweise ‘ 1 e AP
der Betriebsanleitung beachten.
www.balluff.de Grdel 0T 9o T A e Grdel 38 A 488um
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Baureihe S1F, inkrementell

Technische Auswahlhilfe

Das Wegmesssystem BML ist auf die jeweilige Anwendung genau
abzustimmen. Nutzen Sie die technische Auswahlhilfe.
Weitere Beispiele siehe Grundlagen und Definitionen, ab Seite 68.

Kompatibilitdt der Zahlfrequenz von Steuerung und BML
Jeder Sensor mit einem digitalen Ausgangssignal hat einen charak-
teristischen minimalen Flankenabstand. Dieser muss von der Uber-
geordneten Steuerung sicher erkannt werden. Daher empfehlen wir
Steuerungen mit einer Zahlfrequenz, die hdher ist als die theoretisch
errechnete Zahlfrequenz.

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, Auflésung

und Flankenabstand

Zwischen der gewahlten Auflésung des Sensorkopfes, dem mini-
malen Flankenabstand und der méglichen Verfahrgeschwindigkeit
besteht ein Zusammenhang, der in folgender Tabelle dargestellt ist:

Vmax entsprechend Flankenabstand und Auflésung

i e mechanische Auflésung

Flankenabstand min.

(Signalperiode) D 1um E2pum F5pum G 10 um
D 0,12us 2083,33 kHz 5m/s 10 m/s 20 m/s 20 m/s
E 029ps 862,07 kHz 2m/s 4m/s 10 m/s 10 m/s
F 0,48 ps 520,83 kHz 1m/s 2m/s 5,41 m/s 5,41 m/s
G 1us 250,00 kHz 0,65 m/s 1,3m/s 2,95 m/s 2,95 m/s
H 2uyus 125,00 kHz 0,3 m/s 0,6 m/s 1,54 m/s 1,54 m/s
K 4uyus 62,50 kHz 0,15 m/s 0,3m/s 0,79 m/s 0,79 m/s
L 8 us 31,25 kHz 0,075 m/s 0,15 m/s 0,34 m/s 0,34 m/s
N 16 ps 15,63 kHz 0,039 m/s 0,079 m/s 0,19 m/s 0,19 m/s
P 24 us 10,42 kHz 0,026 m/s 0,052 m/s 0,183 m/s 0,183 m/s

Tabelle 1: Auswahlhilfe fir maximale Verfahrgeschwindigkeit der Baureihe S1F
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Baureihe S1F, inkrementell
Technische Auswahlhilfe

Rotative Anwendungen

Das Wegmesssystem BML ermdglicht die Erfassung von rotativen
Bewegungen. Die rotativen MaBkorper kdnnen auf die jeweilige An-
wendung abgestimmt werden. Nutzen Sie die terchnische Auswahl-
hilfe flr rotative Systeme

Auflésung Sensorkopf
@ Magnetring auBen

72 mm
Bestellcode BMLO02K
D=1pm 228000
E=2pum 114000
F=5um 45600
G=10pm 22800

Tabelle 2: Auswahlhilfe Magnetringe flr die Baureihe S1F

Maximale Drehzahl

Die Drehzahl und der Magnetringdurchmesser bestimmen die Ge-
schwindigkeit des Ringes am Sensorkopf.

Die maximale Verfahrgeschwindigkeit, die der Sensor noch erkennen
kann, ist von der Auflésung und dem Flankenabstand des Sensor-
kopfes abhangig. Aufldsung und Flankenabstand kénnen ausge-
wahlt werden. Daraus ergibt sich eine maximale Drehzahl nach
folgender Formel:

60 x max. Verfahrgeschwindigkeit (m/s)

Max. Drehzahl (min™') = -
1 x Magnetringdurchmesser (M)

Nachschlagetabelle max. RPM siehe Tabelle 2, Seite 77.

B www.balluff.com

Bestimmung der Impulse pro Umdrehung

Je nach Anwendung ist die Anzahl der bendtigten Impulse

pro Umdrehung unterschiedlich. Sie bestimmt die Auflésung des
Sensorkopfes und den Magnetringdurchmesser.

Impulse/U bei 4-fach-Auswertung

75 mm 122 mm
BMLO1KM BMLO1EW
238000 384000
119000 192000
47600 76800
23800 38400

Die maximale Verfahrgeschwindigkeit finden Sie in der Tabelle 1.
Wir empfehlen, die maximale Drehzahl der Anwendung 10 % unter
diesem Wert anzusetzen.

Beispiel:
Sie verwenden einen Sensor BML-S1F mit der Auflésung 5 pm (F)

und einem minimalen Flankenabstand von 1 us (G). Fur diesen Sen-

sor ergibt sich aus Tabelle 1 eine maximale Verfahrgeschwindigkeit
von 2,95 m/s.

Bei einem Magnetringdurchmesser von 72 mm = 0,072 m kann
nach der Formel eine Drehzahl von 783 U/min erreicht werden.
Eine maximale Drehzahl von 705 U/min sollte nicht Uberschritten
werden.

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Baureihe S1G

Baureihe S1F

Allgemeine
Daten

Technische
Auswahlhilfe

Magnetband-
MaBkorper

Magnetringe

Baureihe
S2B/S2E/S1C

Zubehor

Grundlagen und
Definitionen

Zubehdr
finden Sie ab
Seite 62.
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Baureihe S1F, inkrementell
Magnetband-MaBkorper

Position des Einzel-Referenzpunktes am Bestellbeispiel

BML-MO02-134-A3-M0100-R0025/0000

tatsachliche MaBkorperlange (im Beispiel 100 cm)

Jﬂ,,

o

Position des Referenzpunktes (im Beispiel 25 cm)

Typische Position der Referenzpunkte im Sensorkopf

T {lstr.° ©

27 ‘8

Referenzpunkt

> der Referenzpunkt ist auf dem Band gekennzeichnet

Bestellbeispiel: Magnetband-MaBkérper konfektioniert, Polbreite 1 mm

BML-M_ _-I3_-A_-M

Bauform Genauigkeitsklasse
02 1,55 mm dick, 4 +£8pum
mit Klebeschicht 5 +18pum

03 1,35 mm dick,
ohne Klebeschicht

* fixperiodischer Referenzpunkt nur fur BML-MO02-134...

Abdeckband

0 ohne Abdeckband
3 mit Abdeckband
(Dicke 0,15 mm)

Bestellbeispiel: Magnetband-MaBkérper von der Rolle, Polbreite 1 mm

BML-M02-13_-A0-T_ _ _

_-R0000O

Genauigkeitsklasse

4 8 pum

5 18 pum

(Bessere Genauigkeitsklassen
sind auf Anfrage lieferbar.)

Montagemaoglichkeiten Magnetband-MaBkérper

, Top“-Installation

7
ﬂ /F/// biindig
%%% biindig mit Verguss

‘ BALLUFF

Bestelllange,
max. 4800 = 48 m

Lange in cm Referenzpunktpositionen

RO000  kein oder polperiodisch

Rxxxx/ Lage von
0000 1 Referenzpunkt in cm

Rxxxx/  Lage von max.
VYYy 2 Referenzpunkten in cm

C0006/ fixperiodisch* alle yyyy cm,

yyyy 0002, 0005, 0010, 0020
Lange
0500 5m
1000 10m
2400 24 m
4800 48 m
BML-MO02-...
Magnetband
il Tragerband (dick)
Klebeschicht
| 1.55£0.1 mm_ Schutzfolie
BML-MO3-...
1: Magnetband
- Tragerband (dick)
| 1.36+0.1 mm_

Lange Magnetband
max. 48 m



Baureihe S1F, inkrementell
Magnetringe

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Baureihe S1G

Baureihe S1F
Allgemeine
Baureihe Sensorfamilie F Sensorfamilie F Sensorfamilie F Daten‘
Bestellcode BML002K BMLO1KM BMLO1EW Jochnische
Typenbezeichnung BML-M20-I130-A0-M072/054-R0O  BML-M31-130-A0-M075/060-R0  BML-M30-130-A0-M122/090-R0 Magnetband-
Polzahl 228 238 384 MaBkérper
Polbreite 1 mm 1 mm 1 mm Magnetringe
Mit Referenzmarke nein nein nein _
Material Hartferrit Elastomer auf Stahlring mit Elastomer auf Stahlring mit e

Passung H7 Passung H7

Zubehor

Grundlagen und
Definitionen

60 H7

54
72
75.4

90 H7
122
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\Vagnet-
kodiertes
VWeg- und
Winkel-

!{é é\‘; MesSssystem

Baureine S2B/S2E/S1C, inkrementell

Das magnetkodierte Weg- und Winkelmesssystem BML bietet mit
den Sensorkopfen S2B/S2E/S1C drei Systeme zur optimalen An-
passung an Ihre Messaufgabe.

Je nach Applikation kénnen Auflésung und Genauigkeit passend
ausgewahlt werden. Eine Integration von Referenzpunkten ist eben-
falls méglich.

Alle drei Systeme zeichnen sich durch das kompakte Design aus,
das serienubergreifend gleiche Abmessungen hat und damit die
flexible Integration erlaubt.
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Baureine S2B/S2E/S1C, inkrementell
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Allgemeine Daten

MaBkorper
Seite 52

Zahler-Display

Seite 64
Magnetringe
Seite 53
Merkmale
M 5 ym Auflésung
M bis +50 pm Systemgenauigkeit
B hohe Wiederholgenauigkeit +1 Inkrement
M 20 m/s maximale Verfahrgeschwindigkeit
W digitale Rechtecksignale RS422 oder 10...30 V
M zwei Endschalter frei positionierbar
H Referenzsignal
B LED-Anzeige fur Referenzsignal
M Polbreite 5 mm
Bestellbeispiel: Sensorkopf, Polbreite 5 mm
BML-S2EO0-Q__ _-M4_ _-_O0-_ _ _ _
BML-S2B0O-Q__ _-M4__-_O-_ _ _
| ‘ |
min.
Betriebs- Ausgangs- Flanken-
spannung spannung Auflésung Referenzsignal Endschalter abstand* Anschluss

5 10..30V 1 digitales F 5pum 0 kein 0 kein D 0,12 s KAO2 PUR-Kabel 2 m
6 5V Rechtecksignal G 10 um 1 einzeln oder Endschalter E 0,29 ps KAO5 PUR-Kabel 5 m

RS422 H 25um fixperiodisch 3 zwel F 0,48 ps KA10 PUR-Kabel 10 m

3 Pegel wie K 50 um 2 polperiodisch Endschalter G 1 pus KA15 PUR-Kabel 15 m

Betriebsspan- (inkl. 1Satz H 2ps KA20 PUR-Kabel 20 m

nung (nur bei Magnete) K 4ps

10..30 V) L 8ups

N 16 ps
P 24 us

Sensorstecker (z. B. SUB-D oder M12-Stecker) sind auf Anfrage
lieferbar.

Vorzugstypen
B BML-S2B0-Q53F-M410-D0-KA05 (BML0211)

* Auswahlhilfe Seite 50:
Aufldsung — Geschwindigkeit (Drehzahl) — Flankenabstand

Digitalsignal, 10..30 V, mit Referenzsignal, 5 m Kabel, Auflésung 5 pm, Flankenabstand 0,12 ps, Verfahrgeschwindigkeit bis 20 m/s

B BML-S2E0-Q53G-M410-P0-KA05 (BML00JC)

Digitalsignal, 10..30 V, mit Referenzsignal, 5 m Kabel, Aufldésung 10 um, Flankenabstand 24 ps, Verfahrgeschwindigkeit bis 26 cm/s

B BML-S2E0-Q61F-M410-G0-KA05 (BMLOO1E)

Digitalsignal, 5 V, mit Referenzsignal, 5 m Kabel, Auflésung 5 pm, Flankenabstand 1 ps, Verfahrgeschwindigkeit bis 3,25 m/s
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Allgemeine Daten

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Baureihe BML-S2BO0-... BML-S2EO-...
Ausgangssignal digitale Rechtecksignale digitale Rechtecksignale Baureihe S1G
A, /A, B, /B, Z,/Z (RS422) oder A, B, Z (HTL) A, /A, B, /B, Z, /Z (RS422) oder A, B, Z (HTL)
Auflésung 5 pm, 10 pm, 25 pm oder 50 pm 5 pm, 10 pm, 25 pm oder 50 pm Baureihe S1F
Polteilung, Signalperiode 5 mm 5 mm
\ Typenbezeichnung BML-S2B0-Q_ _ _-M4_ _- O-_ _ _ _ BML-S2E0-Q__ _-M4_ _- 0-_ _ _ _ Baureihe
Ausgangsspannung (A/B/2) RS422 nach DIN 66259 RS422 nach DIN 66259 25935‘"2:"8
oder wie Betriebsspannung 10...30 V oder wie Betriebsspannung 10...30 V Daten
Gesamtsystemgenauigkeit +50 ym +100 pm Technische
Betriebsspannung 10...30 V oder 5 V +5 % 10...30 V oder 5 V =5 % Auswaninilfe
Stromaufnahme bei < 50 mA + Stromaufnahme der Steuerung < 50 mA + Stromaufnahme der Steuerung mggﬂﬁﬁgﬁ?d'
5V Betriebsspannung (je nach Innenwiderstand) (je nach Innenwiderstand) Magnetringe
Stromaufnahme bei < 40 mA + Stromaufnahme der Steuerung < 40 mA + Stromaufnahme der Steuerung
10...30 V Betriebsspannung (je nach Innenwiderstand) (je nach Innenwiderstand) Baureihe S1C
Leseabstand Sensor/Band max. 2 mm 2 mm Allgemeine
Verfahrgeschwindigkeit max. 20 m/s 20 m/s ?:;;:ische
Betriebstemperatur —-20...480 °C —20...480 °C Auswahlhilfe
Gehausematerial PBT PBT Magnetband-
Schutzart IP 67 IP 67 Makorper
Magnetringe
Alle Daten gelten in Verbindung mit MaBkorper 10 35 Zubehr
BML-...-145-... (BML-S2B0...) bzw. © 1 o =D 17 4
BML-...-146-... (BML-S2EOC..) 8 S g Grundlagen und
. . . Definitionen
bei 1 mm Leseabstand (siehe Seite 52). { Ef@? < 15 @ z

[fe)
(V)
— L 1 —

Digitale Rechtecksignale RS422 Digitale Rechtecksignale HTL

M Rechtecksignale RS422 nach DIN 66259 W Rechtecksignale HTL =

I Richtungsinformation = Pegel wie Betriebsspannung
90° phasenverschoben M Richtungsinformation =

H Auflésung = Flankenabstand A/B 90° phasenverschoben

M Differenzsignale B Aufldsung = Flankenabstand A/B

M Referenzimpuls (optional) W Referenzimpuls (optional)

I Abschlusswiderstand = 120 Ohm M Abschlusswiderstand > 5 kOhm
(Ublicherweise in der (Ublicherweise in der
Auswerteeinheit integriert)) Auswerteeinheit integriert)

H Vorwartsbewegung: A vor B I Vorwartsbewegung: A vor B

Signalperiode Signalperiode
2 : : A : :
B B | |
z ‘ Refer>nzimp;JIs z ‘ Referenzimguls
Grad el. 0° 90° 180° 270° 360°

Vor Konstruktion, Installation und
Inbetriebnahme bitte die Hinweise
der Betriebsanleitung beachten. ; ‘
www.balluff.de Gradel.  0° 90° 180° 270° 360°

Achtung! o —| |—

1z : Referenzimpuls
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Technische Auswahlhilfe

Das Wegmesssystem BML ist auf die jeweilige Anwendung genau
abzustimmen. Nutzen Sie die technische Auswahlhilfe.
Weitere Beispiele siehe Grundlagen und Definitionen, ab Seite 68

Kompatibilitdt der Zahlfrequenz von Steuerung und BML
Jeder Sensor mit einem digitalen Ausgangssignal hat einen charak-
teristischen minimalen Flankenabstand. Dieser muss von der Uber-
geordneten Steuerung sicher erkannt werden. Daher empfehlen wir
Steuerungen mit einer Zahlfrequenz, die hoher ist als die theoretisch
errechnete Zahlfrequenz.

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, Auflésung und Flankenabstand
Zwischen der gewahlten Aufldsung des Sensorkopfes, dem minimalen Flankenabstand und der méglichen Verfahrgeschwindigkeit besteht
ein Zusammenhang, der in folgenden Tabellen dargestellt ist:

Vmax entsprechend Flankenabstand und Auflésung

ahifteduenz mechanische Auflésung

Flankenabstand min.

(Signalperiode) 5, G 10 um H 25 um K 50 um
D 012ps 2083,33 kHz 20 m/s 20 m/s 20 m/s 20 m/s
E 0,29 us 862,07 kHz 10 m/s 20 m/s 20 m/s 20 m/s
F 0,48 us 520,83 kHz 5m/s 10 m/s 20 m/s 20 m/s
G 1us 250,00 kHz 3,25 m/s 6,5 m/s 14,75 m/s 14,75 m/s
H 2us 125,00 kHz 1,5 m/s 3m/s 7,7 m/s 7,7 m/s
K 4ups 62,50 kHz 0,75 m/s 1,5m/s 3,95 m/s 3,95 m/s
L 8 us 31,25 kHz 0,375 m/s 0,75 m/s 1,7 m/s 1,7 m/s
N 16 ps 15,63 kHz 0,195 m/s 0,395 m/s 0,95 m/s 0,95 m/s
P 24 us 10,42 kHz 0,13 m/s 0,26 m/s 0,65 m/s 0,65 m/s

Tabelle 1: Auswahlhilfe fur maximale Verfahrgeschwindigkeit der Baureihe S2B/S2E
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Technische Auswahlhilfe

Rotative Anwendungen

Das Wegmesssystem BML ermdglicht die Erfassung von rotativen
Bewegungen. Die rotativen MaBkorper kdnnen auf die jeweilige An-
wendung abgestimmt werden. Nutzen Sie die terchnische Auswahl-

Bestimmung der Impulse pro Umdrehung

Je nach Anwendung ist die Anzahl der bendtigten Impulse pro Um-
drehung unterschiedlich. Sie bestimmt die Auflésung des Sensor-
kopfes und den Magnetringdurchmesser.

hilfe flr rotative Systeme

Auflésung Sensorkopf

Impulse/U bei 4-fach-Auswertung

@ Magnetring auBen

31 mm
Bestellcode BML002T
BMLOO2L
F=5pum 20000
G=10pm 10000
H=25pum 4000
K =50 pum 2000

49 mm 72 mm
BMLOO2R BMLO0O2P
BMLO002M BMLOO2N
32000 46000
16000 23000
6400 9200
3200 4600

Tabelle 2: Auswahlhilfe Magnetringe fur Baureihe S2B/S2E

Maximale Drehzahl

Die Drehzahl und der Magnetringdurchmesser bestimmen die Ge-
schwindigkeit des Ringes am Sensorkopf.

Die maximale Verfahrgeschwindigkeit, die der Sensor noch erkennen
kann, ist von der Auflésung und dem Flankenabstand des Sensor-
kopfes abhangig. Auflésung und Flankenabstand kénnen ausge-
wahlt werden. Daraus ergibt sich eine maximale Drehzahl nach
folgender Formel:

60 x max. Verfahrgeschwindigkeit (m/s)

Max. Drehzahl (min') = -
1 x Magnetringdurchmesser (m)

Nachschlagetabelle max. RPM siehe Tabelle 2, Seite 77.
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Die maximale Verfahrgeschwindigkeit finden Sie in der Tabelle 1.
Wir empfehlen, die maximale Drehzahl der Anwendung 10 % unter
diesem Wert anzusetzen.

Beispiel:

Sie verwenden einen Sensor BML-S2B mit der Auflésung 5 pm (F)
und einem minimalen Flankenabstand von 1 ps (G). Fur diesen Sen-
sor ergibt sich aus Tabelle 1 eine maximale Verfahrgeschwindigkeit
von 3,25 m/s.

Bei einem Magnetringdurchmesser von 48 mm = 0,048 m kann
nach der Formel eine Drehzahl von 1293 U/min erreicht werden.
Eine maximale Drehzahl von 1164 U/min sollte nicht Uberschritten
werden.

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Baureihe S1G

Baureihe S1F

Baureihe
S2B/S2E

Allgemeine
Daten

Technische
Auswahlhilfe

Magnetband-
MaBkorper

Magnetringe

Baureihe S1C

Allgemeine
Daten

Technische
Auswahlhilfe

Magnetband-
MaBkorper

Magnetringe
Zubehor

Grundlagen und
Definitionen

Zubehdr
finden Sie ab
Seite 62.
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Magnetband-MaBkorper

Position des Einzel-Referenzpunktes am Bestellbeispiel

BML-MO02-145-A0-M0100-R0025/0000

tatsachliche MaBkorperlange (im Beispiel 100 cm)

Lange Magnetband
max. 48 m

J@,

= |

Position des Referenzpunktes (im Beispiel 25 cm)

‘ der Referenzpunkt ist auf dem Band gekennzeichnet

Typische Position der Referenzpunkte im Sensorkopf

@ ©
S2B/S2E

17.5 ‘ 17.5

Bestellbeispiel: Magnetband-MaBkérper konfektioniert, Polbreite 5 mm

BML-M_ _-14_-A_-M

Genauigkeits-

Bauform klasse Abdeckband Lénge in cm Referenzpunktpositionen
02 1,55 mm dick, 5 +18um 0 ohne Bestelllange, R0O000  kein oder polperiodisch
mit Klebeschicht 6 +£50 um Abdeckband max. 4800 =48 m
03 1,35 mm dick, 3 mit Abdeckband Rxxxx/  Lage von
ohne Klebeschicht (Dicke 0,15 mm) 0000 1 Referenzpunkt in cm
Rxxxx/  Lage von max.
* fixperiodischer Referenzpunkt nur fir Typ BML-M02-145-... Y 2 Referenzpunkten in cm
C0006/ fixperiodisch* alle yyyy cm,
yyyy 0005, 0010
Bestellbeispiel: Magnetband-MaBkérper von der Rolle, Polbreite 5 mm
BML-M02-14_-A0-T_ _ _ _-R0OO0O0O
Genauigkeitsklasse Lange
5 £18um 0500 5m
6 +50pum 1000 10m
(Bessere Genauigkeitsklassen 2400 24 m
sind auf Anfrage lieferbar) 4800 48 m
Montagemdoglichkeiten Magnetband-MaBkérper BML-MO02-...
Magnetband
,Top“-Installation i Tragerband (dick)
Klebeschicht
% 1.5540.1 mm Schutzfolie
bindig
/?2&5555555555%% $ BML-MO03-...

%
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Magnetringe

Baureihe Sensorfamilie B/E Sensorfamilie B/E
Bestellcode BMLO4E2 BMLO02T
Typenbezeichnung BML-M33-140-A0-M025/020-R0 BML-M22-140-A0-M031/016-R0
Polzahl 16 20
Polbreite 5 mm 5 mm
Mit Referenzmarke Nein Nein
Material Kunststoff Hartferrit/Aluminium
20
,,,,, I 15
10
2
8|8 1L

Sonderlésungen fiir viele Einsatzfalle

Magnetringe kénnen in jeder Anwendung eingesetzt werden, in

der rotative Bewegungen Uberwacht werden mussen. Wegen der
hohen Aufldsung kénnen Gleichlauflberwachungen ebenso realisiert
werden wie exakte Winkelpositionierungen.

Balluff bietet serienmaBig rotative MaBkorper an, die flr die meisten
Einsatzzwecke gut geeignet sind. Auf Grund vieler unterschiedlicher
Maschinenapplikationen erhalten Sie auf Anfrage Sondermafe und
spezielle Magnetisierungen.

B www.balluff.com
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Auch lineare MaBkdrper sind fur rotative Anwendungen erfolgreich
einzusetzen. So kann das Magnetband beispielsweise einfach auf
den Schaft einer Solaranlage aufgeklebt werden, um die optimale
Ausrichtung der Panels zu Uberwachen. Hilfreich ist hierbei eine ver-
einfachte Montage durch vorgefertigte Magnetbander mit Lochern,
die Balluff ebenfalls anbietet.

BALLUFF

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Magnetringe

Baureihe Sensorfamilie B/E Sensorfamilie B/E

Bestellcode BMLOO2R BMLO02P

Typenbezeichnung BML-M21-140-A0-M048/006-R0 BML-M20-140-A0-M072/054-R1
Polzahl 32 46

Polbreite 5 mm 5 mm

Mit Referenzmarke Nein Ja

Material Hartferrit/Aluminium Hartferrit

M3
~| P~ ™
o T | 2l gl e 3@
<
9 8 Yl 8l g @
25
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Baureihe S2B/S2E, inkrementell

Magnetringe

Y
Magnetkodiertes
Weg- und Winkel-
messsystem
Baureihe S1H
Baureihe S1G
Baureihe S1F

Baureihe
Sensorfamilie B/E Sensorfamilie B/E Sensorfamilie B/E :ﬁB/SZF
BMLOO2L BML002M BMLOO2N e

BML-M20-140-A0-M031/021-R0 BML-M20-140-A0-M048/037-R0O BML-M20-140-A0-M072/054-R0O Technische

20 30 46 Auswahlhilfe
Magnetband-

5 mm 5 mm 5 rT]m MaBkorper

Nein Nein Nein Magnetringe

Hartferrit Hartferrit Hartferrit

Baureihe S1C

Allgemeine
Daten

Technische
Auswahlhilfe

Magnetband-
MaBkorper

Magnetringe

21.3
30.9

Zubehor

37.2
48.7

Grundlagen und
° Definitionen

54
72

Wir bieten Sonderlésungen.
Sprechen Sie uns an.
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Baureine S1C, inkrementell preisgunstig

Allgemeine Daten

Zahler-Display

Seite 64
MaBkorper
Seite 59
Magnetringe
Seite 61
Merkmale
M 0,1 mm Aufldsung
B hohe Wiederholgenauigkeit +1 Inkrement
B 10 m/s maximale Verfahrgeschwindigkeit
B Abstand zwischen Sensor und MaBkorper bis 2 mm
W digitale Rechtecksignale Ausgangsspannung 10...30 V (HTL)
M Kabelanschluss
M 10...30 V DC Versorgungsspannung
M Polbreite 5 mm
Bestellbeispiel: Sensorkopf, Polbreite 5 mm
BML-S1C0-Q53_-M400-_0-_ _ _
max.
Auflésung Flankenabstand* Anschluss

L 100 pm M 10 ps KAO2 PUR-Kabel 2 m

M 200 pm R 100 ps KAO5 PUR-Kabel 5 m

N 500 pm KA10 PUR-Kabel 10 m

P 1000 pm KA15 PUR-Kabel 15 m

R 2000 pm KA20 PUR-Kabel 20 m
Sensorstecker (z. B. SUB-D oder M12-Stecker) sind auf Anfrage * Auswahlhilfe siehe Seite 58:
lieferbar. Aufldsung — Geschwindigkeit (Drehzahl) — Flankenabstand

Vorzugstyp
B BML-S1C0-Q53L-M400-M0-KA05 (BML003U)
Digitalsignal, 10...30 V, 5 m Kabel, Auflésung 0,1 mm, Flankenabstand 10 ps, Verfahrgeschwindigkeit bis 8 m/s
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Baureihe S1C, inkrementell
Allgemeine Daten

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Baureihe S1G

Baureihe BML-S1CO-... BMF 12M-...
Ausgangssignal digitale Rechtecksignale PNP-/NPN-SchlieBer Baureihe S1F
1 Schaltvorgang pro Pol _

Auflésung 0,1 mm, 0,2 mm, 0,5 mm, 1 mm, 2 mm ggg;‘é‘;g

Polteilung, Signalperiode 5 mm 5 mm Allgemeine

Bestellcode BMF0022 Daten
\ Typenbezeichnung BML-S1C0-Q53_-M400-_0-KA_ _ BMF 12M-PS-D-2-S4 (PNP SchlieBer) Xicsw;wclr?ﬁfe

Bestellcode BMF0021 Magnetband-
\ Typenbezeichnung BMF 12M-NS-D-2-S4 (NPN SchlieBer) MaBkorper

Ausgangsspannung (A/B) wie Betriebsspannung 10...30 V Betriebsspannung -Uqg Magnetringe

Gesamtsystemgenauigkeit +100 pm > +5 mm

Betriebsspannung 10...30 V 10...30 V DC Baureihe 516

Spannungsfall Ug <3,15V ﬁg%::‘e'"e

Stromaufnahme bei < 40 mA + Stromaufnahme der Steuerung 200 mA Technische

10...30 V Betriebsspannung (je nach Innenwiderstand) Auswahlhilfe

Leseabstand Sensor/Band max. 2mm 2mm mggagﬁggpd’

Verfahrgeschwindigkeit max. 10 m/s 7 kHz Magnetringe

Betriebstemperatur —20...+80 °C —25...485 °C

Gehausematerial PBT Messing beschichtet Zubehér

Schutzart IP 67 IP 67

Grundlagen und
Alle Daten gelten in Verbindung mit MaBkoérper BML-...-146-... Definitionen
bei 1 mm Leseabstand (siehe Seite 59). M12x1
10 35 =< ‘
o 1 < 25 17 _4 E: =)
8 S 8 ‘ i 3
£ O “’ﬁ -
Q \
L—J S !
— —

M12x1

Digitale Rechtecksignale HTL
M Rechtecksignale HTL = Pegel wie Betriebs-
spannung
M Richtungsinformation = 90° phasenverschoben
M Auflésung = Flankenabstand A/B
M Abschlusswiderstand = 120 Ohm
(in der Auswerteeinheit integriert)

3 Signalperiode
A :
= | |
Grad el. 0° 90° 180°  270°  360°
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Baureine S1C, inkrementell

Technische Auswahlhilfe

Das Wegmesssystem BML ist auf die jeweilige Anwendung genau
abzustimmen. Nutzen Sie die technische Auswahlhilfe.
Weitere Beispiele siehe Grundlagen und Definitionen, ab Seite 68

Kompatibilitdt der Zahlfrequenz von Steuerung und BML
Jeder Sensor mit einem digitalen Ausgangssignal hat einen charak-
teristischen minimalen Flankenabstand. Dieser muss von der Uber-
geordneten Steuerung sicher erkannt werden. Daher empfehlen wir
Steuerungen mit einer Zahlfrequenz, die hoher ist als die theoretisch
errechnete Zahlfrequenz.

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, Auflésung und Flankenabstand
Zwischen der gewahlten Aufldsung des Sensorkopfes, dem minimalen Flankenabstand und der moglichen Verfahrgeschwindigkeit besteht

ein Zusammenhang, der in folgenden Tabellen dargestellt ist:

Vmax entsprechend Flankenabstand und Aufl6sung

Flankenabstand Zahlfrequenz

i i i mechanische Auflésung
min. (Signalperiode)

L 100 pm M 200 pm N 500 pym P 1000 pm R 2000 pm
M 10ups 25,00 kHz 8 m/s 10 m/s 10 m/s 10 m/s 10 m/s
R 100 ps 2,50 kHz 0,9 m/s 1,8 m/s 4,2 m/s 8,8 m/s 10 m/s

Tabelle 1: Auswahlhilfe fir maximale Verfahrgeschwindigkeit der Baureihe S1C

Rotative Anwendungen

Das Wegmesssystem BML ermoglicht die Erfassung von rotativen
Bewegungen. Die rotativen MaBkorper konnen auf die jeweilige An-
wendung abgestimmt werden. Nutzen Sie die terchnische Auswahl-
hilfe flr rotative Systeme

Auflésung Sensorkopf
@ Magnetring auBen

Bestimmung der Impulse pro Umdrehung

Je nach Anwendung ist die Anzahl der bendtigten Impulse pro
Umdrehung unterschiedlich. Sie bestimmt die Auflésung des
Sensorkopfes und den Magnetringdurchmesser.

Impulse/U bei 4-fach-Auswertung

31 mm
Bestellcode BML002T
BMLOO2L
L =100 pm 1000
M =200 um 500
N =500 ym 200
P = 1000 ym 100
R = 2000 pm 50

Tabelle 2: Auswahlhilfe Magnetringe flr Baureihne S1C

Maximale Drehzahl

Die Drehzahl und der Magnetringdurchmesser bestimmen die Ge-
schwindigkeit des Ringes am Sensorkopf.

Die maximale Verfahrgeschwindigkeit, die der Sensor noch erkennen
kann, ist von der Auflésung und dem Flankenabstand des Sensor-
kopfes abhangig. Auflésung und Flankenabstand kénnen ausge-
wahlt werden. Daraus ergibt sich eine maximale Drehzahl nach
folgender Formel:

Max. Drehzahl (min”) = 60 x max. Verfahrgeschwindigkeit (m/s)

n x Magnetringdurchmesser (m)

Die maximale Verfahrgeschwindigkeit finden Sie in der Tabelle 1.
Wir empfehlen, die maximale Drehzahl der Anwendung 10 % unter
diesem Wert anzusetzen.

Nachschlagetabelle max. RPM siehe Tabelle 2, Seite 77.
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49 mm 72 mm
BMLOO2R BMLOO2N
BMLO002M

1600 2300

800 1150

320 460

160 230

80 115
Beispiel:

Sie verwenden einen Sensor BML-S1C mit der Auflésung 100 pm
(L) und einem minimalen Flankenabstand von 10 ps (M). Fir diesen
Sensor ergibt sich aus Tabelle 1 eine maximale Verfahrgeschwindig-
keit von 8 m/s.

Bei einem Magnetringdurchmesser von 48 mm = 0,048 m kann
nach der Formel eine Drehzahl von 3183 U/min erreicht werden.
Eine maximale Drehzahl von 2865 U/min sollte nicht Uberschritten
werden.



Baureihe S1C, inkrementell
Magnetband-MaBkorper

Bestellbeispiel: BML-MO02-...
Magnetband-MaBkorper konfektioniert, Polbreite 5 mm Magnetband

Tragerband (dick)
BML-M_ _-14_-A_-M_ _ _ _ -R000O \Klebesohicht !{éé\'\ﬁ

| 1.55+0.1 mm_ Schutzfolie

Magnetkodiertes
Weg- und Winkel-
messsystem

Genauigkeits-
Bauform klasse Abdeckband Lange in cm BML-MO03-... Baureihe STH

Magnetband
02 1,55 mm dick, 6 +50 um 0 ohne Bestelllange, ) . —
mit Klebeschicht Abdeckband  max. 4800 = 48 m , Tragerband (dick) Baureihe S1

03 1,35 mm dick, 3 mit Abdeck-
ohne Klebeschicht band (Dicke
0,15 mm) Baureihe

S2B/S2E

Allgemeine
Daten

Technische
Auswahlhilfe

Magnetband-
MaBkorper

Magnetringe

1.35+0.1 mm Baureihe S1F

Bestellbeispiel: Baureihe S1C
Magnetband-MaBkorper von der Rolle, Polbreite 5 mm Montagemaéglichkeiten Magnetband-MaBkérper Allgemeine

Daten
(auch in magnetisierbares Material) Technische

_-ROO0O0O Auswahlhilfe

,Top“-Installation Magnetband-
MaBkorper

/ Magnetringe
%

Zubehor

0500 5m biindig
1000 10m W Grundlagen und
2400 24 m / Definitionen
%%V bindig mit Verguss
Z

BML-M02-146-A0-T_

Lange

4800 48 m

BMF 12M-PS-D-2-S4

Geschwindigkeitskontrolle in rotativen Anwendungen:
Einfach glinstiger.

Mit den hier gezeigten Magnetringen und Magnetbandern, die flr
die Sensorfamilie B/C/E geeignet sind, ist eine Geschwindigkeits-
bestimmung mit schaltenden magnetischen Sensoren der Serie
BMF moglich. Der Sensor BMF 12M-PS-D-2-S4 erméglicht mit
seinem Standardgewinde M12 den Einbau in vielen Applikationen.
Er kann in einem Abstand bis zu 2 mm zum Magnetkorper instal-
liert werden. Am Schaltausgang steht ein Impulssignal an, das die
Drehgeschwindigkeit widerspiegelt. Der Sensor kann bis zu 7 kHz
erfassen — je nach ausgewahltem MaBkorper sind damit Drehzahlen
bis ca. 20000 U/min mdglich.

Zubehor
finden Sie ab
Seite 62.
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Baureihe S1C, inkrementell

Magnetringe
Baureihe Sensorfamilie C Sensorfamilie C Sensorfamilie C
Bestellcode BMLO4E2 BMLO02T BMLOO2R
Typenbezeichnung BML-M33-140-A0-M025/020-R0  BML-M22-140-A0-M031/016-R0  BML-M21-140-A0-M048/006-R0
Polzahl 16 20 32
Polbreite 5 mm 5 mm 5 mm
Mit Referenzmarke Nein Nein Nein
Material Kunststoff Hartferrit/Aluminium Hartferrit/Aluminium
20 16
””” 1 15 11
10 9
2L <&
RS Tz
””” M4
6 gz a1 a5 2 M3
°8 THITC® sz sl 2ls e
HE MEER
7
2.5
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Baureine S1C, inkrementell

Magnetringe

o 00

Sensorfamilie C Sensorfamilie C Sensorfamilie C

BMLOO2L BMLO002M BMLOO2N
BML-M20-140-A0-M031/021-R0O BML-M20-140-A0-M048/037-R0 BML-M20-140-A0-M072/054-R0
20 32 46

5 mm 5 mm 5 mm

Nein Nein Nein

Hartferrit Hartferrit Hartferrit

21.3
30.9

37.2

48.7

54
72

Sonderlésungen fiir viele Einsatzfalle

Magnetringe kdnnen in jeder Anwendung eingesetzt werden, in

der rotative Bewegungen tUberwacht werden muissen. Wegen der
hohen Aufldsung kénnen Gleichlaufiberwachungen ebenso realisiert
werden wie exakte Winkelpositionierungen.

Balluff bietet serienmaBig rotative MaBkorper an, die fur die meisten
Einsatzzwecke gut geeignet sind. Auf Grund vieler unterschiedlicher
Maschinenapplikationen erhalten Sie auf Anfrage Sondermafe und
spezielle Magnetisierungen.

B www.balluff.com

Auch lineare MaBkérper sind fur rotative Anwendungen erfolgreich
einzusetzen. So kann das Magnetband beispielsweise einfach auf
den Schaft einer Solaranlage aufgeklebt werden, um die optimale
Ausrichtung der Panels zu Gberwachen. Hilfreich ist hierbei eine ver-
einfachte Montage durch vorgefertigte Magnetbander mit Lochern,
die Balluff ebenfalls anbietet.

Wir bieten Sonderlésungen.
Sprechen Sie uns an.
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Weg- und Winkel-
messsystem
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Allgemeine
Daten

Technische
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Magnetband-
MaBkorper

Magnetringe
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Allgemeine
Daten

Technische
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Magnetringe
Zubehor

Grundlagen und
Definitionen
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\Vagnet-
kodiertes
VWeg- und
Winkel-
mMesssysiem

Zubenhor

Zu allen Baureihen kdnnen Sie Zahler und Displays erhalten, um in
lhrer Anwendung die Sensorsysteme optimal einzubinden.

Das Angebot an Sensorflhrungen bietet Innen die Mdglichkeit, auch
dort hochpréazise und robuste Messsysteme zu integrieren, wo keine
optimale Fihrung vorhanden ist.

2 | BALLUFF
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Zubehor
Inhalt

Zubehor S1F, S2B, S2E, S1C, inkrementell
Zahler-Display
Sensorfuhrung

B www.balluff.com BALLUFF | 63



[]
Zubehor S1F, S2B, S2kE, S10
Zahler-Display

Magnetkodiertes Weg- und Winkelmesssystem BML:
Drehzahlen messen und anzeigen

Drehzahlerkennung von Wellen und Spindeln sowie einfache Dreh-
geberaufgaben kénnen mit der Kombination aus BML, BDD und den
Magnetring-MaBkorpern optimal realisiert werden.

Baureihe
Schnittstelle

Bestellcode

\ Typenbezeichnung
Bestellcode

\ Typenbezeichnung
Bestellcode

\ Typenbezeichnung
Funktionen

Merkmale

Verwendung

* Netzgerat zum Anschluss an
115V/230V, z. B. BAEOOO1 oder
BAEOOEN ab Seite 403.

64 | BALLUFF



[]
Zubehor S1F, 528, S2E, S10
Zahler-Display

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

BDD 610 BDD 611/BDD 622/BDD 632

Einachszahler Einachs-, Zweiachs-, Dreiachszahler Baureihe S1G

fir BML-S2B..., BML-S1C... fUr BML-S1F, BML-S2B, BML-S2E, BML-S1C

und BML-S2E... Baureihe S1F

BAE004J BAE004K

BDD 610-R3Q3-0-53-N-00 (2 dig. Ausgange) BDD 611-R3Q4-0-52-N-00 (1 Achse) Baureihe

BAE004H BAE004M S2B/S2E

BDD 610-R3Q3-0-51-N-00 (2 dig. Eingdnge) BDD 622-R3Q4-0-52-N-00 (2 Achsen) Saureihe 10
BAEO004P

BDD 632-R3Q4-0-52-N-00 (3 Achsen)

Zubehor
I Setzwert I Setzwert Zahler-Display
I Istwertspeicher I Istwertspeicher Sensorfiihrung

1 Faktorberechnung

1 Zahlrichtungsumkehr

I bis 3-stelliger Dezimalpunkt
I Tastenfunktionen festlegbar
1 Reset- und Setlogik

M Logik der Ein-/Ausgénge

1 Sicherheitscode

I Spannungsversorgung 24 V DC*
I 1x6 dekadische LED-Anzeige
1 Ziffernhéhe 14 mm

I Messsystem inkremental mit Spuren A, B

M max. 25 kHz
1 2 digitale Eingange (-51-)
1 2 digitale Ausgange (-53-)

far BML-S2B0..., BML-S2EQ...
und BML-S1CO-...-Q58...
min. Flankenabstand Code M, N, P, R

BDD 610

)
BEM®E

96

72

60
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1 Faktorberechnung

% Flankenauswertung

1 Zahlrichtungsumkehr

I bis 3-stelliger Dezimalpunkt
I Tastenfunktionen festlegbar
1 Reset- und Setlogik

1 Absolut-/KettenmaB

1 VersatzmaBlogik

1 Sageblattkorrektur

I Logik der Ein-/Ausgéange

1 Sicherheitscode

1 Referenzimpuls

Grundlagen und
Definitionen

I Spannungsversorgung 24 V DC*

1 1x6/2x6/3x6 dekadische LED-Anzeige

1 Messsystem inkremental mit Spuren A, /A, B, /B, Z, /Z oder A, B, Z
1 Ziffernhdhe 14 mm

1 4 digitale Eingange

1 2 digitale Ausgange

I min. Flankenabstand bei 4-fach-Auswertung: 250 ps

1 BDD 611: max. Eingangsfrequenz: Signal A oder B: 1 MHz

fUr BML mit Betriebsspannung 5 V/10...30 V, Ausgangsspannung RS422/HTL,
min. Flankenabstand Code E, F, G, H, K, L, M, N, B, R

BDD 611 BDD 622 BDD 632
| | ]
5 BEEM®E E®MAE
96 96
) =)
i ] ]
B 71
L 72 L 72
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.Zubehér81F, S2B, S2E, S10 Schutz und Fihrung

Sensorfiihrung

Die Sensorfiihrung besteht aus einer Aluminiumschiene fur die Auf-
nahme des Magnetbandes und einem Schlitten mit Gleitern, der den
Sensorkopf prazise flhrt. Die mechanische Ankopplung erfolgt Uber
eine Standard-Gelenkstange.

Merkmale
M individuelle Langen
M einfache Befestigung durch Direktschrauben oder Befestigungs-

elemente
M anreihbare Schienen, zerlegbare Elemente Sensorflhrung
M Anschluss von Schleppketten (ist vorgesehen)
M flache Bauform, minimaler Platzbedarf Bestellcode
H geringe Kosten Typenbezeichnung
W Gleiter sind schmiermittelfrei, daher keine Wartungskosten Merkmale

B minimale Lagerhaltung, da durchgangiges Konzept auch fur
verschiedene Sensorkdpfe
M einfache Installation des Magnetbandes durch Montagehilfe

Um den MaBkérper vor Beschadigung z. B. durch Spane oder
Chemikalien zu schiitzen, kann dieser mit einem Abdeckband aus
Edelstahl Uberklebt werden.

Beachten Sie, dass sich der zulassige Abstand zwischen Sensorkopf
und MaBband um die Dicke des Abdeckbandes mit Klebefolie

(0,15 mm) verringert.

M Abdeckband und MaBkorper kdnnen zusammen in passender
Lange bestellt werden
(siehe MaBkorper Seite 44, 52 oder 59).

M Abdeckband ist in 4 verschiedenen Langen erhaltlich.

Zubehdr Gelenkstange
fir BML-CO1, BML-C02
Bestellcode z. B. BAMOOOP (100 mm)
\ Typenbezeichnung BTL2-GS10-_ _ _ _-A
Verwendung zur Anbindung des Gleitschlittens an die
Maschine
Nennlange
26 22
+13°
S = E——— =R
\M5 DIN 934 o Y
@5H7, DIN 648 3

018 |

Verstellbereich -5 mm
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.Zubehé')r S1F S2B, S2E, S1C

Sensorfiihrung

fan)
Magnetkodiertes

Weg- und Winkel-
messsystem

Baureihe S1H

Fuhrungsschiene Gleitschlitten Gleitschlitten

flr Gleitschlitten BML-CO1, BML-C02 flr Sensoren BML-S2B, BML-S2E, BML-S1C  fiir Sensoren BML-S1F Baureihe S1G
z. B. BAMO1N4 (3 m) BAMO1MF BAMO1MH

BML-RO1-M_ _ _ (Bestelllange in cm) BML-CO1 BML-C02 Baureihe S1F
I Aluminium eloxiert = Aluminium = Aluminium

I Befestigungsbohrungen 1 komplett montiert mit Gleitern I komplett montiert mit Gleitern ggg;‘éigg

I seitliche Nut zur alternativen Befestigung

mittels Pratzen
I anreihbar
1 wartungsfreier Trockenlauf
B schmiermittelfrei

I schmiermittelfrei

I geeignet fur alle linearen MaBkorper*

*Den MaBkdrper und die Schiene gleichlang
verwenden und den MaBkdrper an den

Enden mechanisch fixieren.

25 60

27

© @ ©

Bestelllange

I Anschluss fur Gelenkstange
2 Anschluss fur Schleppketten
I wartungsfreier Trockenlauf

27.4

85
45

Montagehilfe

6

23.9
22

105(

z
25

~~

N 4

Pratzen (2 Stiick)

I Anschluss fur Gelenkstange
I Anschluss fur Schleppketten
I wartungsfreier Trockenlauf
I schmiermittelfrei

Baureihe S1C

Zubehor
Zahler-Display
Sensorfiihrung

Grundlagen und
Definitionen

¥

o 8 Yy

oS

24

23.9
19
&

L4

Abdeckband von der Rolle

fr BML-RO1 fir BML-M02, BML-M03
BAMO1L9 BAMO1JL z. B. BMLOO1K (10 m)
BML-Z0010 BML-Z0008 BML-AO13-T__ _ _
Montage des Magnetbandes auf BML-RO1  zur seitlichen Befestigung der Schiene und 0500 1000 2400 4800
an Ubergangsstellen 5m 10m 24'm 48m
@
% 8 =
@ e g
t |Klebeband
18.65 ©
B
B www.balluff.com BALLUFF | 67



